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Informazioni Utili

• Home page del corso:

http://www.mecc.polimi.it/~miccoli/TCM/

http://www.mecc.polimi.it/%7Emiccoli/TCM/

• Modalità di esame:
– Prove in itinere

• Libri di testo
– Bernasconi, Filippini, Giglio, Lo Conte, Petrone, Sangirardi: Fondamenti di

costruzione di macchine. McGraw-Hill, Milano, 2002.
– Appunti e materiale su WWW.
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Programma

• Statica e cinematica del corpo rigido.
– Macchine semplici: leve, piano inclinato, pulegge.
– Dualità statica–cinematica: principio dei lavori virtuali.

• Statica delle strutture 2D.
– Strutture ipostatiche, isostatiche, iperstatiche; labilità.

• Azioni interne in strutture 2D e 3D.
– Azione normale, di taglio, momento flettente, momento torcente.

• Complementi di comportamento meccanico dei materiali.
– Sforzi e deformazioni.
– Cedimento del materiale.
– Criteri di resistenza.

• Cedimento delle strutture.
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Equazioni Cardinali della Statica
Caso piano (2D)

equilibrio alla traslazione equilibrio alla rotazione

∑
~F = ~0

∑
M = 0


∑

Fx = 0∑
Fy = 0
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Leve
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A : B = b : a

b ·B︸︷︷︸
|MB|

= a ·A︸︷︷︸
|MA|
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MA = a ·A

MB = −b ·B

} ⇒ ∑
M = MA + MB = 0 ⇒ a ·A − b ·B = 0

(Convenzione: momenti positivi se anti-orari)
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